
 Spartan3 ブレッドボード XCM-001 シリーズ、マニュアル訂正 2004/10/04  

 

 XCM-001 シリーズのマニュアル初版に間違いがございました。６ページを下記のように訂正させていただきます。 

お手数ですが、差し替えていただきたく、よろしくお願いいたします。 

ご迷惑をおかけしてたいへん申し訳ございませんでした。 

 

3.ジャンパスイッチの説明 

JP1 ――― M0,M1,M2 信号処理用（回路図参照） 
 

 

 

 

 

 

 

（Xilinx 社データシートより） 

 ROM 使用時：Master Serial mode 

    JP1 1-2 間ショート M0= L 

    JP1 4-5 間ショート M1= L 

    JP1 7-8 間ショート M2= L 

 

 出荷時：JTAG mode 

    JP1 1-2 間オープン M0= H 

    JP1 4-5 間ショート M1= L 

    JP1 7-8 間オープン M0= H  

 

 

JP2 ――― HSWAP ENABLE ピンの設定 

 FPGA の HSWAP_ENABLE ピンの設定を行います。 

    JP2 ショート：L 

    JP2 オープン：H 

 （出荷時はオープン） 
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